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技术笔记
ES-04PM与汇川AM401的连接应用

чETHERCATйLUC-EAB йAM401-1608TP,ES-04PM
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1. 原理概述

AM401PLC ETHERCAT IO й INOPROSHOP IO

й LUC-EA ES-04PM , IO ӂ

Ϟ 4 NPN ӂ

Ϟ 4 NPN ӂ

Ϟ 8 NPN ӂ

1.1接线端子定义

端子序号
ES-04PM

说明
符号

1 PM1 1

2 DO1_1 1 DO

3 DI1_A 1 DI_A

4 DI1_B 1 DI_B

5 PM2 2

6 DO2_1 2 DO

7 DI2_A 2 DI_A

8 DI2_B 2 DI_B

9 PM3 3

10 DO3_1 3 DO

11 DI3_A 3 DI_A

12 DI3_B 3 DI_B

13 PM4 4

14 DO4_1 4 DO

15 DI4_A 4 DI_A

16 DI4_B 4 DI_B

17 L 24VDC

18 M
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1.2接线图
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1.3 过程数据定义

反馈接口地址分配

1

BYTE 0

Ch1
BYTE 1

BYTE 2

BYTE 3

BYTE 4

BIT 7 BIT 6 BIT 5 BIT 4 BIT 3 BIT 2 BIT 1 BIT 0

DQ1 DI1-B DI1-A

ч

00:

01:

10ч

11ч

00ч

01ч

10ч

11ч

BYTE 5

2 BYTE 6..11 Ch2 е Ch1ж

3 BYTE 12..17 Ch3 е Ch1ж

4 BYTE 18..23 Ch4 е Ch1ж
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1

BYTE 0

Ch1
BYTE 1

BYTE 2

BYTE 3

BYTE 4

Ch1

BYTE 5

BYTE 6

BYTE 7

BYTE 8

BIT 7 BIT 6 BIT 5 BIT 4 BIT 3 BIT 2 BIT 1 BIT 0

1 DQ

BYTE 9

2
BYTE

9..17
Ch2 е Ch1ж

3
BYTE

18..26
Ch3 е Ch1ж

4
BYTE

27..35
Ch4 е Ch1ж
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2. 调试环境

- IN0PROSHOP

- IO LUC-EA231213.xml

3. 技术实现

3.1 硬件连接
1. AM401 PLC IO ӂ

2. ETHERCAT й IO IN й PLC

usb
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3.2.3 导入 ECT 文件（XML）
ò ó й ò ECT еXMLжóчLUC-EA240117.XML, ӂ

3.2.4 添加 EtherCA 主站
òPLC óй òEtherCAT---EtherCA ó EtherCA

ӂ

3.2.5 扫描 ES-04PM设备
EATHERCAT(EATHERCATV MASTER SOFTMOTION) ӂ
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1 DO й е00жӂ

DO й 0е00жӂ

2 DI DI0й е00жӂ

DI DI1й е00жӂ

3 DI DI0й 0umе00жӂ

DI DI1й 0umе00жӂ

4 й 1000е000003E8жй 1000~200000ӂ

5 й 100000е00018A0жй 100000~200000ӂ

6 й 100е064жй 100~1000ӂ
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7 й S е01жӂ

й 0е00жӂ

8 й е00жӂ
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3.2.7 I/O 映射设置
I/O й òLUC-EA(LUC-EA)ó, Ethercat I/O ӂ

I/O



技术笔记WWW.LATCOS.CN

- 15 -

%QD1 е й Ô0ж

%QD2

%QB12

%QX12.0

%QX12.1

%QX12.2

%QX12.3 DQ1

%QX12.4

%QX12.5

%QX12.6

%QX12.7

%QB13

, й

/

%ID1

%IB8

%IX8.0

%IX8.1

%IX8.2

%IX8.3

%IX8.4

%IX8.5 DI1-A

%IX8.6 DI1-B

%IX8.7 DQ1

%IB9

, й
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3.2.8 启动参数定义总表

04PM ETHERCAT 起动参数定义

名称 参数分类 选择功能
选择代表值

（16#）
字节

长

度

初始值

（16#）

ES04PM

CH1_DQ_MODE

DO0

00

byte1

16 00000000

01

02

03

04

DO0
0 00

byte21 01

02

ES04PM

CH1_DI_MODE
DI0

00

byte1 16 0000000

01

02

03

04

05

06

й
07
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08

09

0A

DI1

00

byte2

01

02

03

04

05

06

й
07

08

09



技术笔记WWW.LATCOS.CN

- 18 -

0A

ES04PM

CH1_DI_FITLE

DI0

00 00

byte1

16 0404

01 01

02 02

03 03

04 04

DI1

00 00

byte2

01 01

02 02

03 03

04 04

ES04PM

CH1_StartVelocity

1000

038E~00030D40 4byte
32

038E

1000~200000

ES04PM

CH1_MaxVelocityy

100000

186A0~00030D40 4byte
32

0000186A0

1000~200000

ES04PM

CH1_SigMoidTime

100

0064~038E 2byte 16 64

100~1000

ES04PM

CH1_Sigtype_Shakee

00

2byte 16 0001

S 01

T 02

0
0~50

0~50

ES04PM

CH1_Error_Mode

00

1byte 8 0000000001

02
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3.4 程序下载
й - й чò ó й ӂ
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无锡凌科自动化技术有限公司 www.latcos.cn ч0510-85888030

ч江苏省无锡市惠山区清研路 3 号华清创智园 7 号楼 701 室
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